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A) Informacje ogdine

A1 Objasnienie symboli
W niniejszej instrukcji obstugi uwagi oznaczono nastepujgcymi symbolami:

——_____ Mozliwa niebezpieczna sytuacja o srednim ryzyku. Nieprzestrzeganie ostrzezenia moze spowodowac smier¢
WARNUNG | ub powazne obrazenia ciata.

Mozliwa niebezpieczna sytuacja o niskim ryzyku. Nieprzestrzeganie ostrzezenia moze spowodowac lekkie

/\ VORSICHT lub $rednie obrazenia. Moze byc¢ réwniez stosowane w potgczeniu z uszkodzeniami materialnymi.

Mozliwa sytuacja niebezpieczna. Nieprzestrzeganie ostrzezenia moze spowodowac¢ szkody materialne. Nie

_ HINWEIS stosuje sie w przypadku obrazen ciata.

Rodzaj zagrozenia i jego zrédto!

Mozliwe konsekwencje nieprzestrzegania (opcjonalnie)
& GEFAHR = Srodki zapobiegajace zagrozeniu

=  Dodatkowe srodki

Znak bezpieczenstwa ostrzega przed ryzykiem obrazen.
A Stowo ostrzegawcze (w tym przypadku NIEBEZPIECZENSTWO) wskazuje stopien zagrozenia.

A2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Regulatory potozenia model AP, MP, HP sg pneumatycznymi regulatorami potozenia firmy KINETROL stuzacymi do
pozycjonowania pneumatycznie sterowanych elementéw wykonawczych.

Urzadzenie moze by¢ uzywane wytgcznie do zastosowan opisanych w instrukcji obstugi lub karcie katalogowe;j.
* Nie wolno przekracza¢ maksymalnej temperatury robocze;.
* Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnej temperatury otoczenia.
* Podczas uzytkowania nalezy przestrzega¢ stopnia ochrony obudowy.

Sitownik musi by¢ dostosowany do armatury pod wzgledem momentu obrotowego i charakterystyki zgodnie ze specyfikacjg
techniczng oraz musi prawidtowo wskazywac potozenie armatury za pomocg wskaznika optycznego.

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

Instalacja, uruchomienie i konserwacja produktu moga by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowany personel, ktéry zostat
do tego przeszkolony i upowazniony przez operatora instalacji. Wykwalifikowany personel musi przeczyta¢ i zrozumie¢ wskazowki
bezpieczenstwa oraz  instrukcje i oraz instrukcje . Nie wolno samodzielnie dokonywac przebuddéw lub
zmian w regulatorze potozenia AP.

Nalezy zapewni¢, aby nie doszto do niezamierzonego wtaczenia regulatora potozenia, stosujac odpowiednie srodki.

Przed uzyciem korozyjnych i $ciernych mediéw pomiarowych operator musi sprawdzi¢ odpornosé wszystkich czesci majacych
kontakt z mediami pomiarowymi. Firma D. Schwabe Gesellschaft fur Steuer-Regel-Armaturentechnik mbH chetnie stuzy pomoca
w wyborze, ale nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci.

Uzytkownik musi zasadniczo przestrzega¢ obowigzujacych w jego kraju przepiséw krajowych dotyczacych instalacji, kontroli
dziatania, naprawy i konserwacji produktoéw elektrycznych.

Regulator potozenia AP odpowiada najnowszemu stanowi techniki i bezpieczenstwa. Jednakze regulator potozenia moze
stanowi¢ zagrozenie, jesli jest uzywany przez niewykwalifikowany personel w sposob nieprawidtowy i niezgodny z
przeznaczeniem. W takim przypadku istnieje ryzyko:

Zastrzegamy sobie prawo do btedow i Strona Wydanie 1023
zmian internetowa —
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Wskazowki bezpieczenstwa dotyczace montazu

UWAGA — niebezpieczenstwo obrazen!
Nieprawidtowe wartosci parametréw moga spowodowac nieoczekiwane przemieszczenie sitownika, co moze
prowadzi¢ do zakiécen procesu, a tym samym do obrazen!

Przed ponownym uzyciem regulatora potozenia pneumatycznego firmy KINETROL, ktéry byt wczesniej
uzywany w innym miejscu, nalezy zawsze przywrocic¢ ustawienia fabryczne urzadzenia.

Zagrozenie dla wydajnej pracy instalacji

Zagrozenie dla urzadzenia i innych wartosci uzytkownika

Wszelkie prace montazowe i regulacyjne oraz podigczenie elektryczne urzgdzenia moga by¢ wykonywane
wytacznie przez wykwalifikowany personel.

Podczas wszystkich prac przy urzadzeniu nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych
zapobiegania wypadkom oraz przepiséw dotyczacych montazu urzadzen technicznych.

Wskazowki bezpieczenstwa dotyczace instalacji elektrycznej

Podtaczenie elektryczne moze by¢ wykonywane wytacznie przez autoryzowany personel
specjalistyczny zgodnie z planami elektrycznymi.

Nalezy przestrzegaé wskazéwek dotyczacych podtaczenia elektrycznego zawartych w instrukcji, w
przeciwnym razie moze to wptyna¢ na stopien ochrony elektryczne;.

Bezpieczne odiaczenie obwoddw elektrycznych stwarzajacych zagrozenie porazeniem pradem jest
zapewnione tylko wtedy, gdy podtagczone urzadzenia spetniajg wymagania normy DIN EN 61140 (VDE 0140
czes¢ 1) (podstawowe wymagania dotyczace bezpiecznego odigczenia).

W celu zapewnienia bezpiecznego oddzielenia nalezy poprowadzi¢ przewody zasilajace z dala od
obwodow elektrycznych stwarzajgcych zagrozenie porazeniem pradem lub dodatkowo je izolowac.

Wskazowki bezpieczenstwa dotyczace eksploatacji

Przed wiaczeniem nalezy upewni¢ sie, ze spetnione sa warunki otoczenia podane w rozdziale ,Dane techniczne” lub w karcie

katalogowe;j.

Jesli mozna zatozy¢, ze bezpieczna eksploatacja nie jest juz mozliwa, nalezy wylaczy¢ urzadzenie i zabezpieczy¢ je przed
niezamierzong eksploatacja.

W przypadku ustawienia urzadzenia w obszarach roboczych i komunikacyjnych, do ktérych majg dostep osoby nieuprawnione,
operator musi podjg¢ odpowiednie srodki ochronne.

Przed instalacjgq urzadzenia nalezy sprawdzi¢, czy nie ulegty one uszkodzeniu w wyniku nieprawidlowego transportu.
Uszkodzenia transportowe nalezy odnotowa¢ w dokumentach przewozowych. Wszelkie roszczenia odszkodowawcze nalezy
zgtaszac przewoznikowi niezwltocznie, przed instalacja.

Zastrzegamy sobie prawo do btedow i
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1.0 Wskazowki

Niezbedne informacje dotyczace napedu podstawowego o podwdjnym lub pojedynczym dziataniu mozna
m znalez¢ w instrukcji obstugi napedéw obrotowych KINETROL.

ITEE | Wszystkie informacie dotyczace kierunku obrotu odnosza sig do widoku z gory!

Jakos¢ powietrza

Do zasilania tych regulatoréow potozenia mozna stosowac wytacznie tzw. powietrze pomiarowe lub instrumentalne (3,5 — 7,0 bar,
suche, wolne od oleju i pytu). Powietrze musi odpowiada¢ ponizszym klasom jakosci zgodnie z normg DIN ISO 8573-1:

6.1 Zanieczyszczenia state Klasa 6

maks. wielkos¢ czastek 5 um
maks. gestos¢ czastek 5 mg/m?

6.2 Zawarto$é wody Klasa 4
Maksymalny punkt rosy pod ci$nieniem +3°C

6.3 Catkowita zawartos$¢ oleju Klasa 4
Maksymalne stezenie 5 mg/m?

Powietrze doprowadzane musi by¢ suche, wolne od oleju i pytu. Nalezy bezwzglednie przestrzegac

m przepiséw dotyczacych konserwacji przedtaczonych stacji redukcyjnych. Przed podtaczeniem przewody
powietrzne nalezy doktadnie przedmuchac.

Aby zapewni¢ staty i bezproblemowy doptyw powietrza, zalecamy montaz filtra (o wielkosci okoto 5 mikronéw, wydajnos¢ min.
170 I/min) jak najblizej regulatora potozenia.

m Niewystarczajgcy doptyw powietrza jest gtdbwng przyczyng problemoéw w uktadach pneumatycznych i
elektropneumatycznych.

Zasltrzegamy sobie prawo do biedow i KINETROL Ksigzka serwisowa regulatora potozenia AP Wydanie 1023
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2.0 Montaz regulatora potozenia AP na napedach obrotowych

Bezposredni montaz na napedach obrotowych KINETROL

Regulator potozenia mozna zamontowac¢ bezposrednio na napedach o rozmiarach 05, 07, 08, 09, 10 oraz na napedach o
rozmiarach 03, 12, 14 i 15 przy uzyciu plyty adaptera.

a)

b)

d)

e)

W przypadku napedéw dwustronnego dziatania nalezy
ustawi¢ wat napedu i wat regulatora potozenia w pozycji
srodkowej, jak pokazano na rysunku 1, aby unikna¢ btedéw
wynikowych podczas orientacji regulatora potozenia
wzgledem watu napedu. W przypadku napedéw
jednostronnego dziatania nalezy wyj$¢ od potozenia
koncowego napedu, zwracajac szczegdlng uwage na to,
aby wat regulatora potozenia znajdowat sie¢ w odpowiedniej
pozyciji.

Odkreci¢ 4 $ruby obudowy i zdja¢ pokrywe obudowy,
nastepnie odkreci¢ 3 Sruby mocujgce M4 ptytki z podziatkg
stopniowg i poluzowaé $rube zaciskowa sprzegta (patrz
rys. 3). Nastepnie zdja¢ jg wraz ze sprzegtem watu.

Teraz zamocowa¢ obudowe regulatora potozenia na
napedzie obrotowym zgodnie z ukladem przedstawionym
na rysunku 1. Nalezy bezwzglednie pamigetaé, ze podczas
montazu bezposredniego 2 pierscienie uszczelniajgce
(patrz rys. 2) musza by¢ prawidtowo umieszczone w dwéch
przeznaczonych do tego celu zagtebieniach, poniewaz
tylko w ten sposéb mozna zapewni¢ szczelne potgczenie.
Odrobina smaru pomaga utrzymaé  pierscienie
uszczelniajagce w rowkach.

Zwro¢ uwage na kierunek obrotu krzywki przy rosngcym
sygnale. Jesli krzywka jest zamontowana we wtasciwym
kierunku obrotu, drugg reka odciagnij ramie dzwigni
rolkowej (patrz rys. 3) i umies¢ element sprzegajacy na
kwadratowym trzonku watu napedu. Jesli kierunek obrotu
jest nieprawidtowy, nalezy najpierw zapozna¢ sie z
punktem 3. Gdy naped znajduje sie mniej wiecej w pozycji
srodkowej, rolka krzywkowa ramienia dzwigni rolkowej
musi_znajdowa¢ sie mniej wiecej w $rodku krzywki.
Upewni¢ sie, ze element sprzegajacy jest prawidtowo
osadzony na czworokacie watu napedu.

Teraz ponownie dokre¢ $rube zaciskowg znajdujgcg sie w
srodku watu (patrz rys. 3), aby wycentrowaé¢ rolke
krzywkowg na tarczy krzywkowej. Teraz ponownie zamocu;j
plytke z podziatkg za pomoca 3 srub M4.

Nastepnie zatozy¢ pokrywe obudowy. Zwréci¢é uwage na
prawidtowe osadzenie uszczelki pokrywy i watu. Nastepnie
dokreci¢ 4 sruby pokrywy obudowy i zamontowaé wskaznik
potozenia. Nastepnie mozna ponownie podtgczy¢ powietrze
robocze i sygnatowe.

Zastrzegamy sobie prawo do btedow i Strona
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Montaz regulatora potozenia z interfejsem zgodnie z VDI/VDE 3845

Regulator potozenia z interfejsem zgodnie z VDI/VDE 3845 ma wymiary montazowe zgodnie z ISO 5211 FO05. Potaczy¢ konsole z
regulatorem potozenia. Wyréwnaé wat regulatora potozenia doktadnie z watem napedu i zamocowac regulator potozenia wraz z
konsolg na napedzie. W przypadku napedéw obrotowych KINETROL wymagane jest dodatkowe sprzegto watu. Podczas montazu
nalezy zwrdoci¢ uwage na prawidtowe potozenie rowka napedowego. Podtgczy¢ regulator potozenia do napedu obrotowego,
korzystajac z alternatywnych przytaczy powietrza (patrz strona 5). Podtaczy¢ powietrze robocze i sygnatowe.

m Nalezy upewnic¢ sie, ze ruch obrotowy napedu o 90 stopni obraca sprzegto, a tym samym wat
regulatora potozenia, o wtasciwe 90 stopni!

3.0 Przytacze powietrza i sygnatu

Przed podtgczeniem powietrza do regulatora potozenia zalecamy otwarcie weza na 2—-3 minuty, aby
usuna¢ ewentualne zanieczyszczenia. Kieruj dysze powietrzng do duzej papierowej torby, aby zebrac
wode, olej lub inne ciata obce i sprawdzi¢, czy uktad powietrzny jest zanieczyszczony. Jesli tak jest,

m nalezy go odpowiednio wyczyscic.

Nigdy nie kieruj otwartej dyszy powietrznej na ludzi lub przedmioty, poniewaz moze to spowodowac
obrazenia ciata lub inne szkody.

Dane eksploatacyjne

Powietrze robocze: 55 bar (min. 3,5 - maks. 7,0 bar, suche, bez oleju i pytu) Powietrze
sygnatowe: 0,2-1,0 bar lub zakres dzielony (krzywki seryjne patrz katalog)

Do regulatora potozenia nalezy podtaczy¢ dwa przewody sprezonego powietrza.

Wielkos¢ sterujaca (powietrze sygnatowe)

Cisnienie powietrza sygnatowego stanowi rzeczywiste polecenie nastawy i wynosi zazwyczaj od 0,2 do 1,0 bar. Poniewaz
zapotrzebowanie na powietrze jest minimalne, mozna zastosowaé maty waz (Di = 2—-3 mm). Nalezy unika¢ nieszczelnosci.

Powietrze robocze

Regulacja cisnienia sterujacego odbywa sie za pomocg matego zaworu suwakowego o waskich tolerancjach, ktéry jest bardzo
wrazliwy na zanieczyszczenia. Dlatego powietrze robocze nalezy oczysci¢ za pomocy filtra doktadnego z separacjg wody,
umieszczonego jak najblizej regulatora potozenia. Filtr wbudowany w regulator potozenia chroni tylko przed grubymi

zanieczyszczeniami. Naped musi mie¢ do dyspozycji wystarczajaca ilo$¢ powietrza roboczego, dlatego przewdd doprowadzajacy
powinien mie¢ $rednice nominalng co najmniej 6 mm.

Przylacza powietrzne regulatora potozenia Przytacze manometru G 1/8”

Alternatywne przytacze powietrza \N
(wyjécie do napedu) —(5‘) O] r’ ,

G1/4” lub G 3/8” w zaleznosci od przewodu powietrznego

Rys. 4

Przytacze powietrza sterujgcego G1/4”
Przytacze powietrza sygnatowego G1/8”

Zastrzegamy sobie prawo do btedow i Strona Wydanie 1023
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Alternatywne przytacza powietrza

W przypadku regulatorow potozenia, ktérych nie mozna zamontowaé bezposrednio na obudowie napedéw obrotowych
KINETROL, z boku regulatora potozenia przewidziano alternatywne przytacza powietrza. W przypadku podigczenia za pomoca
alternatywnych przylaczy powietrza nalezy zamkng¢ standardowe przytacze powietrza (przytacze powietrza sterujgcego G1/4”).
Rozmiar gwintu przytacza zalezy od oznaczenia typu, ktore jest powigzane z wydajnoscig powietrza.

Przylacze sygnatlowe Opcja sprzezenia zwrotnego potozenia
Sygnat zwrotny potozenia jest realizowany za pomocg sygnatu elektrycznego. Wymaga on napiecia od 8 do 30 V DC i prgdu od 4

do 20 mA. Wzrost i spadek napiecia jest proporcjonalny do kata potozenia czworokata watu.

Podtaczenie kabla moze odbywac¢ sie za pomoca dtawika

kablowego lub odpowiedniego 4-stykowego ztgcza DIN. '
W przypadku dtawika kablowego kable sg podtgczane =
bezposrednio do wewnetrznego bloku zlgczy. W razie "
potrzeby mozliwe jest podtgczenie wewnetrznego P\

przewodu ochronnego. =

L) S
Podtaczenie kabla dla sygnatu zwrotnego potozenia Gwint
wewnetrzny M16x1,5 lub 3/8” NPS
Rysunek 4
Alternatywne przytacze powietrza (wyjscie do napedu)
G1/8”, G1/4” lub G3/4” (ANSI V4" lub 3/8” NPT)
Jesli wybrano opcje ztacza DIN, potgczenia wewnetrzne J’
sg juz podiaczone. W razie potrzeby mozna réwniez d O - =
wykonaé zewnetrzne podtaczenie przewodu ochronnego. __; (@) O -
L7 “
G\k - L
i
Rysunek 5
Zastrzegamy sobie prawo do btedow i Strona Wydanie 1023
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4.0 Sposoéb dziatania

Wat regulatora potozenia / , \
Al

Tarcza

krzywkowa

Serwozaw

Membrana Dzwignia rolkowa

Powietrze sygnatowe —»

Ramie dzwigni poréwnujace;j sity

Ustawienie zakresu
Sprezyna pomiarowa Rysunek 6

Sposéb dziatania

Informacje dotyczace kierunku obrotu odnosza sie do widoku z gory; opis regulatora potozenia AP,

ITTTEER | Ktory przy rosnacym sygnale powoduje obrot napedu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara.

Sygnat wywiera nacisk na ramie dzwigni ,poréwnujacej sity” poprzez membrane. Obraca sie ono wokoét wiasnej osi w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazowek zegara i porusza cylinder sterujacy w gore, przeciwdziatajac sile sprezyny pomiarowej. W ten
sposéb lewa komora napedu zostaje poddana cis$nieniu, podczas gdy prawa komora zostaje odpowietrzona. Skrzydetko obrotowe
i krzywka poruszajg sie w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara. Krazek krzywkowy wywiera site na dzwignie rolkowg
i obraca dzwignie sterujgcg w lewo. Powoduje to stopniowe zwigkszanie sity sprezyny, az do osiagniecia rownowagi z cisnieniem
membrany. Zawor sterujacy powraca teraz do potozenia srodkowego i blokuje doptyw powietrza i odptyw powietrza. Ci$nienie
sterujace dziata proporcjonalnie do potozenia topatki obrotowej. Dlatego okreslony sygnat nastawczy zawsze powoduje takie
samo potozenie katowe topatki obrotowe;.

Ogolne ustawienia sg podzielone na ustawienia zerowe i zakresowe. Oba mozna uzyska¢ bez uzycia specjalnych narzedzi.
Ustawienie odbywa sie recznie za pomocg $rub regulacyjnych.

Wszystkie modele posiadajg zewnetrzne przytacza, ktére umozliwiajg sterowanie napedami za pomoca zewnetrznych przewodow
lub montaz manometrow.
Dostepne sg 3 opcje z réznymi parametrami przeptywu.

AP = 93NL/min MP=
283NL/min HP=
764NL/min

Na opcje przeptywu regulatora potozenia AP i MP ma wptyw zmiana srednicy nominalnej i rozmiaréw przytaczy. Regulator
potozenia HP ma wiekszy serwozawdr oraz ptyte przylaczeniowa z przytgczami gwintowanymi 3/8 i zewnetrznym
ttumikiem/amortyzatorem.

Opcjonalny czujnik potozenia moze by¢ zamontowany w obudowie regulatora potozenia. Dodatkowo mozna zamontowa¢ modut
wytacznika krancowego. Opcjonalnie regulator potozenia AP firmy KINETROL moze by¢ dostarczony z przetwornikiem I/P. Opcja
ta umozliwia sterowanie regulatorem potozenia za pomoca sygnatu elektrycznego (4-20 mA).
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5.0 Ustawienia

Prace te nalezy powierzy¢ technikowi ds. pomiaréw i regulac;ji.

W normalnych warunkach regulator potozenia AP jest dostarczany w stanie gotowym do uzycia i nie nalezy go niepotrzebnie
regulowac. Jesli konieczna jest korekta ustawien, nalezy najpierw zdja¢ pokrywe obudowy regulatora potozenia. W tym celu
nalezy poluzowa¢ 4 $ruby pokrywy. Podczas zdejmowania pokrywy nalezy uwazaé, aby nie zgubi¢, nie zdeformowac ani nie
zabrudzi¢ uszczelki pokrywy. Po dokonaniu korekty ustawien (opisanej ponizej) nalezy ponownie zatozyé pokrywe regulatora
potozenia. Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage, aby uszczelka pokrywy byta prawidiowo zatozona. Ponownie dokreci¢ 4 Sruby

pokrywy.
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Odwrdcenie kierunku dziatania

Sruba regulacyjna Korekta punktu zerowego
Blokada $ruby regulacyjnej 2.1

Sruba regulacyjna Ustawienie zakresu
Blokada sruby regulacyjnej 3.1

Sruba zaciskowa watu

Wat

Ramie dzwigni rolkowej

Sprezyna pomiarowa

Przepustnica powietrza wylotowego
Krazek krzywkowy

Ramie dzwigni poréwnujace;j sity
Sruba mocujaca plytke

podstawowg

NN = Rysunek 7

5.1 Korekta punktu zerowego

Najpierw nalezy poluzowaé $rube blokujaca (2.2, rys. 7) za pomoca $rubokreta, aby mozna byto obroci¢ srube regulacyjng
korekty punktu zerowego (2.1, rys. 7).

Obracanie tej sruby regulacyjnej powoduje zmiane potozenia napedu, ktére regulator potozenia ustawia dla okreslonego sygnatu
w catym zakresie regulacji. Korekta punktu zerowego umozliwia precyzyjng regulacje pozycji wyjsciowej (np. pozycji 0° lub 90°
klapy) przy przejsciu sygnatu ,zero” (zwykle 0,2 bar). Przed korekta punktu zerowego nalezy ustawi¢ pozycje poczatkowg i
koncowg napedu za pomoca regulowanych ogranicznikdw napedu obrotowego, o ile sg one dostepne, wraz z zamontowang
armatura.

Ostroznie obracajac te srube regulacyjng w lewo lub w prawo, mozna odpowiednio zoptymalizowa¢ punkt zerowy.

Nie zapomnij ponownie zabezpieczy¢ Sruby regulacyjnej, lekko dokrecajac srube blokujaca.

5.2 Regulacja zakresu

Przesuniecie punktu przylozenia sity sprezyny wzdtuz ramienia dzwigni zmienia niezbedne przeciwcisnienie sygnatu przez
membrane, aby utrzymac system w pozycji neutralnej. W praktyce oznacza to, ze jesli koniec skoku napedu jest osiagany juz przy
cisnieniu sygnatu 0,9 bara zamiast 1,0 bara, nalezy zwiekszy¢ ramie dzwigni zawieszenia sprezyny, aby uzyska¢ prawidtowe
ustawienie.

Kat ustawienia ramienia dzwigni jest tak dobrany, aby korekta ta nie miata wptywu lub miata jedynie niewielki
wplyw na ustawienie punktu zerowego.
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Najpierw nalezy poluzowaé $rube blokujaca (3.1, rys. 7) za pomocg $rubokreta, aby mozna bylo obréci¢ $rube regulacyjng
zakresu (3.2, rys. 7).

Obracajac srube regulacyjng (3.2, rys. 7) w lewo lub w prawo, mozna, jak opisano powyzej, odpowiednio zmieni¢ lub
zoptymalizowac¢ punkt przytozenia sity sprezyny wzdtuz ramienia dzwigni, a tym samym zakres.

Teraz sprawdz ustawione przez siebie dwie pozycje krancowe, przesuwajgc naped do pozycji podstawowej (0°) i nastepnie do
pozycji krancowej (zwykle 90°). Jesli naped nie osigga tych pozycji przy zadanym cisnieniu powietrza sygnatowego, nalezy
ponownie wykonaé czynnosci opisane w punktach , 2.1 Korekta punktu zerowego ” i ,, 2.2 Ustawienie zakresu ”.

Dopiero po prawidtowym ustawieniu obu pozycji krancowych nalezy ponownie dokreci¢ $ruby blokujace (2.2i 3.2, rys. 7).
Po dokonaniu tej korekty nalezy ponownie zatozy¢ pokrywe regulatora potozenia AP.

m Nalezy upewnic¢ sie, ze uszczelka pokrywy jest prawidlowo zamontowana.

m Nasmarowanie uszczelki watu utatwia montaz potéwek obudowy.

Ponownie dokreci¢ 4 sruby obudowy.
5.3 Korekta krzywki

Korekta ta jest wykonywana bardzo rzadko. Po
poluzowaniu $ruby zaciskowej (1, rys. 8) wat z krzywka
mozna obréci¢ o kilka stopni w lewo lub w prawo.

W ten spos6b zmienia sie potozenie katowe watu
napedowego przy przejsciu sygnatu ,zero”.

Ta forma regulacji stanowi bardziej zgrubng metode
ustawiania punktu zerowego zgodnie z punktem 2.1 i
moze réwniez stuzyé do wyboru okreslonego zakresu
skoku krzywki.

W pozycji normalnej rolka skanujaca (2, rys. 8) powinna
znajdowa¢ sie w punkcie ,zero” lub w poblizu
najnizszego punktu krzywki (3, rys. 8). Po korekcie
ponownie dokreci¢ $rube zaciskowa.

5.3 Mozliwosci regulacji
predkosci

Maksymalng predko$é napedu mozna regulowaé za
pomocg 2 réznych metod:

Wymienny blok zaworéw
a.) poprzez zmiane wielkosci bloku zaworéw w

regulatorze potozenia AP \I\

Rozmiar bloku zaworéw jest zazwyczaj okreslany

podczas skfadania zaméwienia za pomocg parametréw

AP, MP lub HP.

Wymiana bloku zaworéw wptywa nie tylko na predkos¢

napedu, ale takze zmienia wspotczynnik wzmocnienia i l
czutos¢ urzadzenia. Oznacza to, ze im wyzsza predkosc

wynikajaca z roznych rozmiaréw bloku zawordw, tym

mniejsza czutose.

Rysunek 9

Zastrzegamy sobie prawo do btedow i Strona Wydanie 1023
zmian internetowa —
1M1=




HINWEIS Wymiana bloku zaworéw jest mozliwa migdzy rozmiarami AP i MP.

b.) Poprzez ustawienia przepustnic
powietrza wylotowego na regulatorze

potozenia AP

Predko$¢ napedu mozna regulowaé za pomoca
Srubokreta poprzez przepustnice powietrza wylotowego
(rys. 10). Wyjatek stanowig jedynie regulatory potozenia
z blokiem zaworéw o rozmiarze HP. W tym przypadku
predkos¢ reguluje sie za pomocg zewnetrznych

Przepustnice

S

przepustnic powietrza wylotowego. powietrza
wylotowego |
3l ™
-
| |
o
5.5 Odwrécenie ruchu Rysunek 10
5.5.1 Regulatory potozenia AP montowane bezposrednio
Regulator potozenia AP mozna zaméwic jako urzadzenie dziatajagce bezposrednio (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) lub
odwrotnie (przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara).
Wersje: 000-5= rewersyjny (rosngcy sygnat powoduje obrét w kierunku przeciwnym do ruchu wskazoéwek
zegara) 000-6 = bezposredni (rosnacy sygnat powoduje obrét zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara)
Odwrécenie kierunku dziatania jest jednak bardzo tatwe do wykonania rowniez poznie;j.
_ Przed rozpoczeciem pracy upewnij sie, e urzadzenie nie jest pod ci$nieniem i nie ma napiecial
15
< @ 0
1 Odwrécenie kierunku dziatania 6 -
5  Sruba zaciskowa do watu
6 Wwat
7  Ramig dzwigni rolkowej .
8  Sprezyna pomiarowa e
13  Tarcza krzywkowa
15 Sruba mocujaca plyte :
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Odkreci¢ $rube na bloku zmiany kierunku dziatania (1) i obréci¢ go o 90°, przy czym grot strzatki (naprzeciwko lewego gérnego
rogu bloku zmiany kierunku dziatania) wskazuje odpowiedni kierunek dziatania.

m Nalezy pamietaé, ze ,C” oznacza clockwise (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara), a ,A” oznacza
anticlockwise (przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara)!

m Nalezy upewni¢ sie, ze otwory w uszczelce gumowej i obudowie sg dopasowane. Nastepnie ponownie
dokreci¢ Srube.

Poluzowac $rube zaciskowa (5) i Sruby mocujace (15) ptyty gtéwnej. Nastepnie mozna ostroznie podnies¢ ptyte gtéwng do gory.
Teraz dolna czes$¢ watu jest swobodnie dostepna.

Delikatnie pociggna¢ dolng czes$¢ watu w dot, aby mozna byto wyjac krzywke (13, rys. 11) (1, rys. 13). Obréci¢ krzywke o 180°
(patrz rys. 13), a nastepnie umiesci¢ ja w przeznaczonym do tego celu wycieciu (2, rys. 13) watu.

przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara zgodnie z ruchem wskazéwek zegara 2 1 /

Rys. 12 Rysunek 13

Obréci¢ naped do przeciwnej pozycji krancowej. Nastepnie ponownie zamontowac ptyte gtéwng w pierwotnym potozeniu. Aby
nieco utatwi¢ montaz ptyty gtéwnej, nalezy naprezy¢ ramie dzwigni rolkowe;j (7, rys. 11) w kierunku przeciwnym do dziatania
sprezyny pomiarowe;j (8, rys. 11).

m Nalezy pracowac ostroznie i bez uzycia sity, poniewaz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia ptyty
gtéwnej!

5.5.2 Regulator potozenia AP o konstrukcji zgodnej z VDI/VDE 3845

Jesli regulator potozenia AP jest autonomiczny, tzn. zbudowany zgodnie z VDI/VDE 3845, w przypadku odwrécenia ruchu nalezy
postepowac zgodnie z punktem 3.4. Na zakonczenie przebudowy nalezy zamieni¢ ze sobg dwa zewnetrzne przytacza powietrza.

6.0 Opcja Ptynna informacja zwrotna o potozeniu

Sygnat zwrotny pozycji jest realizowany za pomocg sygnatu elektrycznego. Wymaga on napiecia od 8 do 30 V DC i pradu od 4 do
20 mA.

Wzrost i spadek napiecia jest proporcjonalny do kata potozenia czworokata watu. Podiaczenie kabla moze odbywac sie za pomoca
dtawnicy kablowej lub odpowiedniego 4-stykowego ztacza DIN. W przypadku dtawnicy kablowej kable sg podtagczane bezposrednio
do wewnetrznego bloku ztgczy. W razie potrzeby mozliwe jest podigczenie wewnetrznego przewodu ochronnego.

W przypadku wyboru opcji wtyczki DIN wewnetrzne potgczenia sg juz podtgczone. W razie potrzeby mozna rowniez wykonac
zewnetrzne potgczenie przewodu ochronnego.

W normalnym przypadku regulator potozenia AP jest dostarczany w stanie gotowym do uzycia i nie nalezy go niepotrzebnie
regulowac. Jesli jednak konieczna jest korekta ustawien,
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6.1 Montaz

6.1.1

6.1.2

6.1.4

6.2

6.2.1

6.2.2

6.2.3

6.2.4

6.2.5

Ustawi¢ skrzydto sitownika w $rodku skoku, tak aby kwadrat watu byt ustawiony pod katem prostym, jak pokazano na
rysunku 1. Pomaga to unikna¢ btedéw ustawienia sprzegta regulatora potozenia. (W przypadku sitownikdw ze sprezyng
powrotng nie jest to konieczne, poniewaz

nie ma mozliwosci pomylenia ustawienia kwadratu).

Zdja¢ pokrywe regulatora potozenia i odkrecic trzy Sruby M4, ktérymi przymocowana jest czerwona ptytka podstawowa.
Jesli listwa zaciskowa (12, rys. 15) jest potaczona z wtyczkg DIN (patrz rys. 5), nalezy ja odpowiednio odtgczy¢.
Ostroznie zdjg¢ sprzegto i catg plyte gtdwna jako jedna catosc.

Przykreci¢ obudowe regulatora potozenia z sitownikiem w ustawieniu pokazanym na rysunku 1, zwracajgc uwage, aby oba
pierscienie uszczelniajace (natozy¢ niewielkg ilo$¢ smaru na pierscienie uszczelniajgce, aby utrzymacé je na miejscu) i wat
sitownika byly wycentrowane w otworze obudowy.

Zwroci¢ uwage na kierunek ruchu krzywki przy rosngcym sygnale i upewni¢ sie, ze tasma transmisyjna jest zamocowana
w odpowiednim rowku w dolnym ztgczu (C dla ruchu zgodnego z ruchem wskazéwek zegara i A dla ruchu przeciwnego do
ruchu wskazéwek zegara). Jesli kierunek nie odpowiada wymaganiom, postepowac zgodnie z sekcja 6.2.

Jesli kierunek jest prawidtowy, jedna reka umiesc sprzegto i zespot transmisyjny na kwadracie napedu, a druga rekg
odciggnij mechanizm i dwa przewody wtykowe DIN (patrz rysunek 7). Jesli sitownik zostat prawidtowo ustawiony,
popychacz krzywki dotyka krzywki mniej wiecej w potowie skoku.

Upewnij sie, ze sprzegto jest catkowicie nasuniete na kwadrat napedowy i dokre¢ centralng srube mocujaca. Spowoduje to
wycentrowanie rolki ramienia dzwigni rolkowej na krzywce. Dokre¢ ponownie trzy Sruby mocujace czujnik potozenia i
podtacz ponownie dwa przewody wtyczki DIN.

Zmiana kierunku przy rosnagcym sygnale (tylko w przypadku montazu bezposredniego)

Ustawi¢ sitownik w przyblizeniu w pozycji srodkowej, aby unikngé pézniejszych probleméw z prawidtowym ustawieniem. W
przypadku sitownikéw z powrotem sprezynowym nie jest to konieczne, poniewaz nie ma mozliwosci pomylenia ustawienia
czworokata.

Zdejmij pokrywe regulatora potozenia i odkre¢ trzy sruby M4, ktérymi przymocowana jest czerwona ptytka podstawowa.
Odkre¢ dwa przewody na listwie zaciskowej (12, rys. 15), ktére sa nadtaczane do wtvezki DIN (natrz rvs Sk\ _N;zs:tnnknin
atyczka Sruby zacisku

poluzowac $rube zaciskowg watu na tyle, aby mozna bylo ostroznie sprzegla
watu napedowego. ﬁ/

Sruba zaciskowa

Odtacz tasme potencjometru z rowka w dolnej czesci sprzegta Ptytka sprzezenia
(patrz rysunek 15), odtgcz wewnetrzny wskaznik pozycji od zwrotnego

sprzegta i zdejmij sprzegto z ptyty gléwne;j. \

Wewnetrzna
skala katowa
(wskaznik kata)

NEN
Rozsun obie potéwki sprzegta na tyle, aby mozna byto

wyciagnac¢ krzywke z kotka blokujgcego. Odwrac¢ krzywke i

Tarcza krzywkowa

A

. B .. . . z . = = ; rozsunac¢ w dot
ponownie umiesc¢ jg w szczelinie miedzy obiema potéwkami c| 1Al ¢7
sprzegta, tak aby ponownie znalazta sie na kotku blokujgcym. Gniazda (wycigcia) na
tasme potencjometru
L. . . . . Zdja¢ tarcze
Wi6z sprzegto z powrotem do ptytki sygnalizacyjnej potozen , krzywkowa iobrécic o 180° Rys. 14

nasun wewnetrzny wskaznik kata na gorng czes¢ sprzegta i

ponownie zamocowac tasme potencjometru w jednym z dwoch oznaczonych otworédw w dolnej czesci sprzegta
(oznaczonych literami ,A” i ,C” dla ruchu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara lub ruchu zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara).

6.2.6 Jesli podczas demontazu sprzegta tuleja zaciskowa pozostata na kwadracie napedowym, nalezy jg zdja¢ z kwadratu i

wsuna¢ do dolnej czesci sprzegta,
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uwazajgc, aby weszta w potkolisty ,rdzen”, a nastepnie dokre¢ srube zaciskowg o dwa obroty. Ponownie zatéz sprzegto i
ptytke podstawowg na kwadrat napedu. Przytrzymaj przy tym oba przewody, druga reka odciagnij dzwignig sprezynowa, a
nastepnie dokre¢ srube zaciskowa sprzegta. Nastepnie ponownie dokre¢ sruby mocujace ptytke podstawowg i podtacz
oba przewody do listwy zaciskowe;j.

6.2.7 Aby zapewni¢ wzrost sygnatu zwrotnego przy rosngcym sygnale cisnienia wejsciowego, nalezy zamieni¢ goérny i dolny
przewdd potencjometru w zacisku przytaczeniowym na ptytce. Srodkowy przewdd pozostaje bez zmian.

6.2.8 Odkreci¢ $rube mocujaca blok odwracajgcy i obrocié go o 90°, ponownie wkreci¢ $rube i dokrecié. Blok przetaczajacy jest
oznaczony literami ,A” i ,C”, co oznacza odpowiednio ,przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara” i ,zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara”. Upewnij sie, ze zadana litera jest widoczna naprzeciw strzatki lub oznaczenia orientacyjnego na
gornej czesci bloku zaworu.

6.3 Korekta i ustawienia

m Prace te nalezy powierzy¢ technikowi ds. pomiaréw i regulacii.

Po dokonaniu korekty ustawien (opisanej ponizej) nalezy ponownie zatozy¢ pokrywe regulatora potozenia. Dokreci¢ 4 $ruby
pokrywy.

m Nalezy upewni¢ sie, ze uszczelka pokrywy jest prawidtowo zamontowana.

Blok odwrdcenia ruchu 11
2.1 Sruba regulacyjna Korekta punktu zerowego
2.2 Blokada $ruby regulacyjnej
3.1 Sruba regulacyjna ustawienia zakresu
3.2 Blokada $ruby regulacyjnej
4.1 Precyzyjna regulacja korekcji punktu zerowego 5
4.2 Precyzyjna regulacja zakresu
5  Sruba zaciskowa watu 6
6 wat O
7  Ramie dzwigni rolkowej 10
8  Sprezyna pomiarowa 17 —»
9 Listwa zaciskowa 10 —»Q)
10  Przepustnica powietrza wylotowego
11 Potencjometr
12  Zacisk 2-biegunowy
13  Krazek krzywkowy
14  Ramie dzwigni poréwnujace;j sity
15  Sruby mocujace plytke podstawowg 14
16  Przylacze powietrza sygnatowego
17  Przylacze powietrza sterujgcego

3.2
3.1

8 Rysunek 15

6.3.1 Korekcja punktu
zerowego

Podtaczy¢ przewody opcji sygnatu zwrotnego potozenia do 2-biegunowego zacisku (12, rys. 15) zgodnie z okreslonymi
warunkami.

m Zwréé uwage na biegunowosé zaciskul

ITTEER | Teraz sprawdz warto$ci zadane okreslone przez krzywke.

Za pomoca Srubokreta poluzowac srube blokujaca (2.2), aby mozna byto obrdci¢ srube regulacyjng korekcji punktu zerowego
(2.1).
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Obracanie tej sruby regulacyjnej powoduje zmiane potozenia napedu, ktére regulator potozenia ustawia dla okreslonego sygnatu
w catym zakresie regulacji. Korekta punktu zerowego umozliwia precyzyjna regulacje pozycji wyjsciowej (np. pozycji 0° lub 90°
klapy) przy przejsciu sygnatu ,,zero” (zwykle 0,2 bar, 4 mA lub 0%).

Przed korektgq punktu zerowego nalezy ustawiC pozycje poczatkowg i koncowg napedu za pomocg
m regulowanych ogranicznikéw napedu obrotowego, o ile sg one dostepne, wraz z zamontowang armatura.

Ostroznie obracajac te srube regulacyjng w lewo lub w prawo, mozna odpowiednio zoptymalizowa¢ punkt zerowy.

m Nie zapomnij ponownie zabezpieczy¢ $ruby regulacyjnej, lekko dokrecajac srube blokujaca.

6.3.2 Regulacja potencjometru w regulatorze potozenia AP z plynna informacja zwrotnag

W przypadku wbudowanego ptynnego sprzezenia zwrotnego do 2-biegunowego zacisku (12, rys. 16) nalezy podtaczy¢ napiecie state,
patrz oznaczenie na zacisku, w zakresie 14-30 V DC.

Prad przeptywajacy przez ten obwdd jest ograniczony do 4—-20 mA i jest liniowo proporcjonalny do potozenia katowego (0-90°)
watu regulatora potozenia AP.

Teraz ustaw naped w pozycji podstawowej (zwykle 0° przy 0,2 bara). Poluzuj dwie $ruby zaciskowe (18, rys. 16) na
potencjometrze i obré¢ potencjometr (11, rys. 16) tak, aby w pozycji podstawowej napedu na wyswietlaczu pozycja podstawowa
byta wyswietlana przez zdefiniowang wczesniej

wartos$¢ przejscia ,zero” (min. 4 mA) w mA lub 0%.

Rysunek 16

Teraz ponownie dokre¢ obie $ruby zaciskowe na potencjometrze. W razie potrzeby mozna dokonac¢ precyzyjnej regulacji punktu
zerowego za pomocg $ruby precyzyjnej (4.1, rys. 8).

Po zoptymalizowaniu tej pozycji nalezy ustawi¢ naped w potozeniu krancowym (zwykle 90°). Na wyswietlaczu powinna pojawi¢
sie zdefiniowana wczesniej warto$¢ (maks. 20 mA) dla potozenia krancowego w mA lub

%. Jesli wartos¢ ta nie zostanie osiggnieta, mozna dokonaé precyzyjnej regulacji zakresu, ostroznie obracajac srube (4.2, rys.
16).

Ponownie sprawdzi¢ obie pozycje napedu pod katem doktadnosci sygnatu sprzezenia zwrotnego i w razie

m potrzeby skorygowac¢ je, poniewaz zmiana ustawienia zakresu ma niewielki wplyw na ustawienie punktu
zerowego.

Zastrzegamy sobie prawo do btedow i Strona Wydanie 1023
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6.3.3 Korekta krzywki

Korekta ta musi by¢ wykonywana bardzo rzadko. Po poluzowaniu $ruby zaciskowej (1, rys. 17) wat z krzywka mozna obrdcié o
kilka stopni w lewo lub w prawo.

W ten sposéb mozna przesuna¢ potozenie katowe watu napedowego przy
Przejscie sygnatu ,zero”.

Ta forma ustawienia stanowi bardziej zgrubng procedure ustawiania punktu
zerowego zgodnie z punktem 2.1 i moze rowniez stuzy¢ do wyboru
okreslonego zakresu skoku krzywki.

W pozycji normalnej rolka skanujaca (2, rys. 17) powinna znajdowac sie w lub
w poblizu najnizszego punktu krzywki (3, rys. 17) podczas przejscia sygnatu
,zero”. Po korekcie nalezy ponownie dokreci¢ srube zaciskowa.

Rys. ..

6.4 Odwrécenie ruchu dla regulatora potozenia z opcja pltynnej regulacji sprzezenia zwrotnego

Niezbedne prace zwigzane z odwréceniem ruchu nalezy wykonac¢ zgodnie z punktem ,3.4 Odwrdcenie ruchu” na stronie 6 instrukciji
serwisowej.

1  Blok wentylatora (zgodnie z ruchem wskazéwek
l_ 15 9 zegara/przeciwnie do ruchu wskazoéwek zegara)

4 Ptynna regulacja
5  Sruba zaciskowa do watu
11 6 Wat
7  Ramie dzwigni rolkowej
6 — 15 8  Sprezyna pomiarowa
1 9  Listwa zaciskowa
15 11 Potencjometr
I 12  Zacisk 2-biegunowy
13 Krazek krzywkowy
' 15 Sruby mocujace plytke podstawowa
b
\ -
é../ — 1 ‘/b.\/ o
<
=) &Y
Al /{ N
;\L ¥ -5 _/o
Zdjecie
18

Aby dostosowac wejscie sygnatu jednostki sprzgzenia zwrotnego do odwrocenia ruchu, nalezy wykonac nastgpujace czynnosci:

Poluzowa¢ srube zaciskowa (5, rys. 18), Sruby mocujace (15, rys. 18) ptytki
gtébwnej i odtgczy¢ kable od 2-biegunowego zacisku (12, rys. 18).
Nastepnie mozna ostroznie podniesc¢ ptytke gtéwng do gory.

Obréci¢ plytke tak, aby uzyska¢ widok pokazany na rysunku 19. Teraz
dolna czes¢ watu jest swobodnie dostepna. Aby przenies¢ ruch obrotowy
watu na potencjometr, potencjometr jest potaczony z watem za pomoca
opaski zaciskowej. Ostroznie wyja¢ te opaske zaciskowa (1, rys. 19) z
mocowania w wale.

Jest to konieczne, aby w przypadku opcji ptynnej regulacji dostosowac
potencjometr do zmiany kierunku dziatania.

Rys. 19

Zastrzegamy sobie prawo do btedow i Strona Wydanie 1023
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Aby utatwi¢ wyjecie krzywki, wysun wat z plytki. Nastepnie delikatnie pociagnij dolng cze$¢ watu w dét i wyjmij krzywke (3, rys.
20).

Obréci¢ krzywke o 180° (patrz rys. 21), a nastepnie ponownie umiesci¢ jg w przeznaczonym do tego celu wycieciu (2, rys. 21) w
watku. Ponownie umiesci¢ watek w ptytce. Nastepnie nalezy ponownie zawiesi¢ opaske zaciskowg (1, rys. 21).

Nalezy koniecznie pamietac, ze w zaleznosci od opcji nalezy jg zawiesi¢ zgodnie z ruchem wskazéwek
m zegara na ,,C” lub przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara na ,A”!

Rysunek 20 przeciwnie do ruchu wskazowek zegara

NN E
} el
YotV

zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
Rysunek 21

m Przed ponownym zamontowaniem ptyty gtéwnej nalezy obréci¢ naped do przeciwnej pozycji krancowe;.

Dopiero wtedy ptyte gtéwnga mozna ponownie umiesci¢ w przewidzianym potozeniu. Aby nieco utatwi¢ sobie wiozenie ptyty
gtéwnej, nalezy naprezy¢ ramie dzwigni rolkowej (7, rys. 18) w kierunku przeciwnym do dziatania sprezyny pomiarowej (8).
Nalezy pracowac ostroznie i bez uzycia sity, poniewaz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia ptyty gtdwne;.

Dopiero po prawidtowym zamontowaniu ptyty gtéwnej mozna ponownie dokreci¢ sruby mocujace ptyte gtéwng i Srube zaciskowg
w $rodku watu. Nastepnie nalezy ponownie podtaczy¢ kabel do 2-biegunowego zacisku (1, rys. 22) w celu zapewnienia ptynnej
informacji zwrotnej.

ITTEER | Nalezy zwrécié uwage na biegunowosé zacisku!

Na zakonczenie tej przebudowy nalezy zamienié¢ miejscami potaczenia kablowe ,a” i ,c” na listwie zaciskowej (rys. 14).

Rys. 22

Jest to absolutnie konieczne, poniewaz bez tej zmiany biegunowosci potencjometr nie moze dziata¢ prawidtowo.

Jesli regulator potozenia AP ma konstrukcje autonomiczng, w przypadku odwrdcenia ruchu nalezy zamienic
m ze sobg dwa zewnetrzne przytacza powietrzne!

Zastrzegamy sobie prawo do btedow i Strona Wydanie 1023
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7.0 Regulator potozenia AP z przetwornikiem I/P firmy KINETROL

Regulator potozenia AP firmy KINETROL moze by¢ dostarczony na zyczenie z przetwornikiem I/P. Opcja ta umozliwia sterowanie
regulatorem potozenia AP za pomoca sygnatu elektrycznego (4-20 mA).

Dane eksploatacyjne

Powietrze robocze: 5,5 bar (min. 3,5 — maks. 8,3 bar) (suche i czyste) Powietrze
do instrumentéw: 4-5,5 bar (suche, czyste i bezolejowe)

Sygnat elektryczny: 4—20 mA Temperatura

robocza: -20°C — +80°C

7.1 Przylacze powietrza i sygnatu

Jesli regulator potozenia AP z przetwornikiem I/P jest catkowicie zasilany powietrzem do instrumentéw, tzn. zaréwno przytacze
powietrza roboczego, jak i przytacze powietrza do instrumentéw, mozna uzy¢ dostarczonych przewoddéw z przytaczem wtykowym
do weza o $rednicy 6 mm.

Zasilanie powietrzem mozna réwniez podzieli¢:
a) powietrze instrumentalne dla przetwornika I/P (suche, czyste i wolne od oleju).
b) Powietrze robocze (czyste i suche) dla regulatora potozenia.

ad a) Powietrze do przyrzadow
Powietrze instrumentalne dostaje sie do komory przez wbudowany filtr zgrubny. Komora ta zawiera kanat, ktéry
konczy sie dyszg. Ze wzgledu na delikatne elementy konstrukcyjne powietrze instrumentalne powinno by¢
suche, czyste i wolne od oleju. W przypadku zbyt niskiego lub zbyt wysokiego cisnienia powietrza
instrumentalnego przeptyw powietrza mozna zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ za pomoca igty dyszy regulacji przeptywu
powietrza.

b) Powietrze robocze
Powietrze robocze nalezy przygotowac jak najblizej regulatora potozenia AP z przetwornikiem I/P za pomoca
filtra doktadnego z separacjg wody o wydajnosci min. 170 I/min. Jesli powietrze robocze jest wykorzystywane
zarowno do regulatora potozenia, jak i przetwornika I/P, nalezy upewni¢ sie, ze oprocz filtrowania i odwadniania
powietrze jest réwniez pozbawione oleju, a przed przetwornikiem I/P zainstalowany jest filtr o maksymalnej
wielkosci oczek 5 pm.

Podtaczenie sygnatu

Odkreci¢ dwie $ruby z them szesciokatnym M3 i zdja¢ pokrywe przetwornika I/P. Podigczenie kabla odbywa sie z zachowaniem
biegunowosci na zacisku kablowym i moze by¢é wykonane na dwa sposoby (patrz rys. 17). Nastepnie nalezy ponownie zatozy¢
pokrywe obudowy. Nalezy zwréci¢ uwage na prawidtowe osadzenie uszczelki pokrywy. Teraz nalezy ponownie dokreci¢ obie
Sruby pokrywy.

Wersje
000-4= sygnat rosnacy powoduje obrét w kierunku przeciwnym do ruchu

wskazéwek zegara 000-7 = sygnat rosngcy powoduje obrot zgodnie z ruchem

wskazéwek zegara

Oprzyrzgdowanie
z potgczeniem

wtykowym \ |

Przetwqrnik I/P

Podiaczenie kablowe
(wtyczka DIN lub

/}qcze Srubowe PG)

Rysunek 23

Zastrzegamy sobie prawo do btedow i Strona Wydanie 1023
zmian
19-



7.2 Rysunek przekrojowy i rozlozeniowy przetwornika I/P

Przekroj X - X

D
<X Szczegot Z
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Z N Szczegéty Y
R - _c
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AL y B
<t
Powietrze zasilajace 5,5 bar
A G F Rysunek 24

Opis

Powietrze instrumentu przechodzi przez filtr (A) w przytaczu powietrza instrumentu, a stamtad przez dfawik (B) trafia do komory
membrany (C). Komora ta zawiera kanat, ktory konczy sie dyszg (D). Za dysza znajduje sie ptyta uderzeniowa (E), ktéra mozna
poruszac¢ za pomocg cewki (F) i magnesu. Sita wytwarzana w magnesie zalezy od sygnatu wejsciowego 4-20 mA. Zmniejszenie
odlegtosci miedzy ptyta odbojowg a dyszg powoduje powstanie cisnienia zwrotnego na membranie, a tym samym na ramieniu
dzwigni porownujacej sity. Aby przywroci¢ rownowage sit, naped musi poruszac sie proporcjonalnie do sygnatu.

L Sruby pokrywy (M3)
Rysunek roztozeniowy

Zespdt magnesu/cewki \

&

Dolna czes$¢ przetwornika

1P
Zawor P
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«

posredniej i membrany

(M3 x 10) - e

. Sruby mocujace (M3 x 10)
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2 Membrana
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&
S
&

Regulator potozenia

AP
Rys. 24
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7.3 Korekta punktu zerowego i krzywki oraz ustawienie zakresu

Ustawienie zakresu, korekta punktu zerowego i korekta krzywki nie sg regulowane na przetworniku I/P, lecz na regulatorze
potozenia. Ustawienie odbywa sie zgodnie z punktem 3.0.

7.4 Przeplyw powietrza przetwornika I/P

Zmierzy¢ ilos¢ powietrza przeptywajacego przez dolng czes¢ przetwornika I/P przy podtaczeniu sprezonego powietrza o cisnieniu
5,0 bar. Powinna ona wynosi¢ od 2,5 do 3,5 I/min.

W przypadku zablokowanego przeptywu lub zbyt matego natezenia przeptywu prawdopodobnie doszio do zanieczyszczenia
zaworu iglicowego. Po odkreceniu kontramutry mozna odkreci¢ zawor iglicowy i wyczysci¢ go. Nastepnie ponownie wkreci¢ zawor

iglicowy, az przeptyw powietrza bedzie rowny zeru. Teraz poluzowaé zawér iglicowy o okoto %2 do % obrotu, aby ustawi¢ przeptyw
powietrza na wymagang wartos¢. Zabezpieczy¢ zawor iglicowy kontramutra.

Alternatywnie przeptyw powietrza mozna ustawi¢ po podiaczeniu sprezonego powietrza (5,5 bar) i sygnatu elektrycznego (20
mA). Odkreci¢ nakretke kontrujgca zaworu iglicowego. Ostroznie obroci¢ zawor iglicowy do tytu, az regulator potozenia obréci sie
o petne 90°.

W razie potrzeby przetwornik I/P mozna zdja¢ po odkreceniu 2 $rub, ktérymi jest przymocowany do obudowy membrany.

7.5 Demontaz i kontrola zespotu magnesu/cewki zanurzeniowej

Dla prawidtowego dziatania przetwornika I/P zasadnicze znaczenie ma catkowita swoboda ruchu cewki
zanurzeniowej w szczelinie pierscieniowej magnesu. (Sita wytwarzana przez magnes wynosi tylko okoto 10

mg).

Aby sprawdzi¢ ruchomos$¢ cewki zanurzeniowej, nalezy zdjg¢ dolng czes¢ przetwornika I/P z ptyty posredniej i potozy¢ jg ptyta
odbiciowg do gory na ptaskiej, niemagnetycznej powierzchni. Sygnat o natezeniu 4 mA powinien spowodowac¢ podniesienie cewki
zanurzeniowej o maksymalny skok okoto 1-2 mm. Po wylgczeniu sygnatu cewka zanurzeniowa musi powréci¢ do swojego
pierwotnego potozenia na dolnym koncu skoku.

Jesli cewka zanurzeniowa nie porusza sie swobodnie w szczelinie pierscieniowej, po odigczeniu potaczen elektrycznych od
magnesu mozna odkreci¢ wspornik fozyska wraz z cewka zanurzeniowg i ptyta odbojowa. Oczysci¢ szczeline pierscieniowg z
zanieczyszczen i ostroznie zamontowac¢ ponownie cewke zanurzeniowa wraz z ptyta odbojowa.

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa transportu

Bezposrednio po rozpakowaniu nalezy sprawdzi¢ urzadzenia pod katem ewentualnych uszkodzen powstatych w wyniku
nieprawidtowego transportu. Uszkodzenia transportowe nalezy odnotowa¢ w dokumentach przewozowych. Wszelkie roszczenia
odszkodowawcze nalezy zgtaszaé przewoznikowi niezwtocznie i przed instalacja.

Warunki przechowywania

Urzadzenie nalezy przechowywac¢ w suchym i wolnym od kurzu miejscu. Urzadzenie jest dodatkowo chronione przez srodek osuszajacy
znajdujacy sie w opakowaniu.

Temperatura przechowywania powinna wynosi¢ od -40 do 85 °C (-40 do 185 °F).

Okres przechowywania jest zasadniczo nieograniczony, jednak obowigzujg warunki gwarancji uzgodnione w potwierdzeniu

zamoéwienia dostawcy.

Zastrzegamy sobie prawo do btedow i Strona Wydanie 1023
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8.0 Konserwacija i diagnostyka

Regulator potozenia AP firmy KINETROL nie wymaga konserwagiji i jest trwaty, pod warunkiem ze powietrze doprowadzane jest
czyste i suche.

Podczas demontazu pokrywy nalezy uwazac, aby nie usung¢ smaru uszczelniajacego przepust watu i

m nie uszkodzi¢ uszczelki pokrywy obudowy.

Ponizsza tabela dotyczaca wykrywania i usuwania usterek moze by¢ pomocna tylko w przypadku prostych probleméw. W
przypadku bardziej ztozonych usterek prosimy o kontakt z nami lub producentem, ktérym jest

Ten dokument zostat przettumaczony
przez partnera handlowego KINETROL

Dietrich Schwabe KINETROL Ltd m
Gesellschaft fir Steuer-Regel-Armaturentechnik mbH Trading Estate
Einsteinstrasse 26 Farnham, Surrey GU9ONU 1 Techncm
64859 Eppertshausen Anglia 41-902 Bytom ,ul.Skiadowa 26
Tel.: +49 6071-92229-0 Tel.: 01252/733838 tel. 32 281 45 01, 281 99 80
Faks: +49 6071-92229-11 Faks: 01252/713042 email : info@stim,bytom.pl,

’ www.stim.bytom.pl
Problem Rozwigzanie
Naped nie obraca sig, mimo ze doptyw powietrza - Sprawdzié ci$nienie powietrza — powyzej 3,5 bara

i sygnat sg prawidtowo podigczone
- Sprawdzi¢ ci$nienie sygnatu — zazwyczaj od 0,2 do 1,0 bara

- Czy moment obrotowy napedu jest wystarczajacy do
uruchomienia?

- Czy powietrze zasilajace jest czyste i suche?

Naped obraca sig wolniej niz powinien - Sprawdzi¢ ciénienie powietrza zasilajacego
- Sprawdzi¢ potozenie obu przepustnic odpowietrzajacych

- Czy powietrze doprowadzane jest czyste i suche?

8.1 Osoba kontaktowa
Jesdli potrzebujg Panstwo dodatkowych informacji lub napotkaja szczegdlne problemy, ktére nie zostaty wystarczajaco

szczegdétowo omoéwione w instrukcji, mogg Panstwo zwrécic sie o niezbedne informacje do osoby kontaktowej. Dane kontaktowe
lokalnej osoby kontaktowej mozna znalez¢ w Internecie.

8.2 Informacje o produkcie w Internecie

Instrukcja jest czescig produktow firmy KINETROL, ktére mozna zaméwi¢. Ponadto instrukcja jest dostepna w Internecie na
stronie internetowej D. Schwabe.

Zobacz takze

Kontakty: (http://www.schwabe-sra.de/de/kontakt/innendienst/)
Informacje o produktach KINETROL w Internecie: (http://www.schwabe-sra.de/de/downloads/ Instrukcje i
podreczniki: (http://www.schwabe-sra.de/de/downloads/manuals/)

Ten dokument zostat przettumaczony STIM Technologie sp. z 0.0.
przez partnera handlowego KINETROL 41.902 Bytom ,ul.Sktadowa 26
tel. 32 281 4501, 281 99 80

email : info@stim,bytom.pl , [

www.stim.bytom.pl
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http://www.schwabe-sra.de/de/kontakt/innendienst/)
http://www.schwabe-sra.de/de/downloads/
http://www.schwabe-sra.de/de/downloads/manuals/

9.0 Zintegrowany system zarzadzania

Firma D. Schwabe Gesellschaft fur Steuer-Regel-Armaturentechnik mbH posiada zintegrowany system
zarzadzania, skfadajacy sie z:

* systemu zarzadzania jakoscig ISO 9001:2008,

* obstugi podstawowe;j i specyficznej dla przedsiebiorstwa zgodnie z przepisami DGUV 2, BGV A7 i A6, ASIG
* System zarzadzania ochrong danych i informacji.

Troska o srodowisko naturalne jest integralng czescig naszej polityki przedsiebiorstwa.

Whptyw na srodowisko i ludzi powinien by¢ jak najmniejszy podczas produkcji, przechowywania, transportu, uzytkowania i utylizacji
naszych produktéw i rozwigzan. Obejmuje to w szczegdlnosci oszczedne wykorzystanie zasobéw naturalnych. Poprzez nasze
publikacje prowadzimy otwarty dialog ze spoteczenstwem.

10.0 Utylizacja
Niniejszy produkt sktada sie z materiatéw, ktére moga by¢ ponownie przetworzone przez wyspecjalizowane zaktady recyklingowe.
10.1 Informacja dotyczaca dyrektywy WEEE 2002/96/WE (zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny)

Niniejszy produkt nie podlega dyrektywie WEEE 2002/96/WE i odpowiednim przepisom krajowym (np. w Niemczech ElektroG).
Produkt nalezy przekaza¢ do specjalistycznego zaktadu recyklingu. Nie nalezy go wyrzuca¢ do komunalnych punktéw zbidrki
odpadow. Punkty te moggq by¢ wykorzystywane wytgcznie do produktow przeznaczonych do uzytku prywatnego zgodnie z
dyrektywa WEEE 2002/96/WE.

Prawidtowa utylizacja pozwala unikna¢ negatywnego wptywu na ludzi i Srodowisko oraz umozliwia recykling
m cennych surowcow.

Jesli nie ma mozliwosci prawidtowego utylizowania starego urzgdzenia, nasz serwis jest gotowy odebrac i
m zutylizowac je za optata.

10.2 Dyrektywa ROHS 2011/65/UE, 2014/16/UE i 2015/863/UE

Niniejszym potwierdzamy, ze firma ,Dietrich Schwabe GmbH” zapewnia zgodno$¢ naszych produktéw z dyrektywg RoHS
2011/65/UE zatacznik IV 2014/16/UE i zatgcznik 11 2015/863/UE Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie ograniczenia
stosowania niektérych niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym, a takze zgodnos$¢ z dopuszczalnym
maksymalnym stezeniem w materiatach jednorodnych w procentach wagowych <0,01% kadmu, &lt;0,1% otowiu, rteci,
szesciowartosciowego chromu (Cr6+), polibromowanych bifenyli (PBB), polibromowanych eteréw difenylowych (PBDE), diftalanu
(DEHP), ftalanu butylobenzylu (BBP), ftalanu dibutylu (DIBP) zgodnie z zatgcznikiem Il do dyrektywy.

Firma Dietrich Schwabe GmbH niniejszym oswiadcza, ze wszystkie nasze produkty sg wytwarzane zgodnie z dyrektywg RoHS.

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa technicznego zwigzane z zagrozeniem wybuchem:
W zaleznosci od rodzaju ochrony przeciwwybuchowej na regulatorze potozenia umieszczona jest tabliczka Ex. Wskazuje ona
ochrone przeciwwybuchowa i certyfikat Ex obowigzujacy dla danego urzadzenia.

Wymagania / warunki bezpiecznego uzytkowania regulatora potozenia:

Nalezy przestrzega¢ danych technicznych i specjalnych warunkéw obowiazujacych dla urzadzenia zgodnie z
m aktualnym certyfikatem!

Uzytkownik nie ma prawa dokonywac¢ zadnych manipulacji przy urzadzeniu. Zmiany w urzadzeniu moga by¢
m dokonywane wytgcznie przez producenta lub eksperta ds. Ex.

Urzadzenie moze by¢ eksploatowane wytacznie z powietrzem instrumentowym wolnym od oleju, wody i
m pytu. Nie wolno stosowaé gazéw palnych, tlenu ani gazéw wzbogaconych tlenem.

Ten dokument zostat przettumaczony STIM Technologie sp. z o0.0.
przez partnera handlowego KINETROL 41902 Bytom ,ul.Sktadowa 26
tel. 32 281 4501, 281 99 80
==

email : info@stim,bytom.pl ,
www.stim.bytom.pl
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11.0 Przeglad czesci zamiennych

11.1 Rysunek roztozeniowy regulatora potozenia AP

B 56
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Numery czes$ci zamiennych
Pozycja Opis
AP MP HP
05 07 /08 09 10/12/14/15 | 16/18/20/30
Pokrywa obudowy — standardowa* SP1200 SP1200 SP1200 SP1200 SP1200
! Pokrywa obudowy — do montazu wytacznika krarncowego* SP1201 SP1201 SP1201 SP1201 SP1201
Uszczelka obudowy/wat i smar — NBR SP1202 SP1202 SP1202 SP1202 SP1202
? Uszczelka obudowy/wat i smar — Viton SPV1202 SPV1202 SPV1202 SPV1202 SPV1202
3 Wskaznik polozenia SP703 SP703 SP703 SP703 SP703
Zestaw monitorujacy ACW SP978 SP978 SP978 SP978 SP978
4 Zestaw monitorujacy CW SP979 SP979 SP979 SP979 SP979
5 Sruby obudowy SP1203 SP1203 SP1203 SP1203 SP1203
Pierscien uszczelniajacy (pokrywka) — NBR SP1204 SP1204 SP1204 SP1204 SP1204
® Pierscien uszczelniajacy (pokrywka) — Viton SPV1204 SPV1204 SPV1204 SPV1204 SPV1204
7 Plytka montazowa do wytgcznikéw kraricowych i pierscieni SP1205 SP1205 SP1205 SP1205 SP1205
uszczelniajacych
8 Dolna czg$¢ obudowy* SP1206 SP1207 SP1207 SP1207 SP1207
9 Sruby montazowe (interfejs AP/naped)* SP732 SP733 SP733 SP733 -
10 O-ringi (interfejs AP/naped) SP734 SP735 SP735 SP735 -
" Kompletne ramie dzwigni rolkowej SP1208 SP1208 SP1208 SP1208 SP1208
12 | Rolka skanujaca SP1209 SP1209 SP1209 SP1209 SP1209
13 | Ramig faczace (krétkie) SP1210 SP1210 SP1210 SP1210 SP1210
14 | Sprezyna pomiarowa SP716 SP716 SP716 SP716 SP716
15 | Ustawienie zakresu SP1211 SP1211 SP1211 SP1211 SP1211
16 Ramig d2wigni poréwnujace; sity SP1212 SP1212 SP1212 SP1212 SP1212
17 Pierscien zabezpieczajacy i podktadka do SP1212 SP1213 SP1213 SP1213 SP1213 SP1213
18 Pokrywa wysytkowa membrany SP720 SP720 SP720 SP720 SP720
Membrana kompletna (poliuretan) SP1214 SP1214 SP1214 SP1214 SP1214
" tfembrana kompletna (Viton) SPV1214 SPV1214 SPV1214 SPV1214 SPV1214
20 | Sruby do pokrywy membrany SP721 SP721 SP721 SP721 SP721
21 Plyta przylaczeniowa SP1215 SP1216 SP1216 SP1216 SP1217
22| Sruby (plyta przylaczeniowa) SP1218 SP1218 SP1218 SP1218 SP1219
23 Przepusnice powietrza wylotowego SP1220 SP1220 SP1220 SP1220 SP1221
24 | Uszczelka phyty przylaczeniowej SP1222 SP1222 SP1222 SP1222 SP1223
25 [ Tumik z plyta montazows, SP1224 SP1224 SP1224 SP1224 SP1221
26 Filtr SP1225 SP1225 SP1225 SP1225 SP1226
27 Blok zaworéw wraz z suwakiem sterujgcym SP1231 SP1231 SP1231 SP1229 SP1230
Uszczelka bloku zaworéw — NBR SP1240 SP1240 SP1240 SP1240 SP1240
28 [Uszozelka bioku zaworow — Viton SPV1240 SPV1240 SPV1240 SPV1240 SPV1240
29 Sruby montazowe i podktadki do SP1240 SP1241 SP1241 SP1241 SP1241 SP1241
30 Blok odwrécenia kierunku dziatania SP1242 SP1242 SP1242 SP1242 SP1242
Uszczelka do bloku odwracajgcego kierunek dziatania -NBR SP1243 SP1243 SP1243 SP1243 SP1243
31 Uszczelka do bloku odwracajacego kierunek dziatania — Viton SPV1243 SPV1243 SPV1243 SPV1243 SPV1243
32 Sruby montazowe i podktadki do SP1242 SP1244 SP1244 SP1244 SP1244 SP1244
Plyta podstawowa Dolna cze$¢ obudowy Standard « SP1245 SP1246 SP1246 SP1246 SP1247
33 Plyta podstawowa Dolna cze$¢ obudowy autonomiczna ¢ SP1247 SP1247 SP1247 SP1247 SP1247
34 | Uszczelka do piyty podstawowe] SP1248 SP1248 SP1248 SP1248 SP1248
35 | Sruby montazowe do plyty podstawowe] SP1249 SP1249 SP1249 SP1249 SP1249
36 tozysko watu i uszczelnienie do samodzielnego montazu SP1250 SP1250 SP1250 SP1250 SP1250
37 Wewnetrzny wskaznik potozenia z $rubami montazowymi SP1251 SP1251 SP1251 SP1251 SP1251
38 Plyta nosna sygnalizacji potozenia z srubami SP1252 SP1252 SP1252 SP1252 SP1252
montazowymi
Wat SP1253 SP1254 SP1254 SP1254 SP1253
39 Wat (do autonomicznej budowy modutéw) SP1253 SP1253 SP1253 SP1253 SP1253
Zasltrzegamy sobie prawo do btedow i Strona Wydanie 1023
Zmian
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Numery czgsci zamiennych
Pozycja | Opis AP P HP

Adapter interfejsu — Kinetrol SP1601 SP1601 SP1601 SP1601 SP1601
%0 [Adapter inerfesu - NAMUR SP1256 SP1256 SP1256 SP1256 | SP1256
41 Adapter do zewnetrznego przytacza powietrza - - - - SP1257
42 O-ring (adapter do zewnetrznego przytacza powietrza) - - - - SP1258
43 Zaslepka SP1259 SP1259 SP1259 SP1259 SP1259
44 Pokrywa bloku zaworéw - - - - SP1260
45 Blok zaworéw Uszczelka pokrywy - - - - SP1261
46 Blok zaworéw Sruby pokrywy i podktadki N - - - SP1262

47 Tarcza krzywkowa (patrz katalog) - - - - -

48 Sygnat zwrotny pofozenia - - - - B
49 Potencjometr SP1263 SP1263 SP1263 SP1263 SP1263
50 Tasma napinajaca SP1264 SP1264 SP1264 SP1264 SP1264
51 Sruba (tasma napinajaca) SP1265 SP1265 SP1265 SP1265 SP1265
52 Odwijacz taSmy napinajacej SP1266 SP1266 SP1266 SP1266 SP1266
53 Sprezyna SP1267 SP1267 SP1267 SP1267 SP1267
54 Uszczelka (sprezyna) SP1268 SP1268 SP1268 SP1268 SP1268
55 Plytka drukowana sygnalizacji potozenia SP1269 SP1269 SP1269 SP1269 SP1269
56 Blok zaciskow SP1270 SP1270 SP1270 SP1270 SP1270
57 Nakretki (sprzezenie zwrotne potozenia) SP1271 SP1271 SP1271 SP1271 SP1271
58 Wtyczka DIN SP1272 SP1272 SP1272 SP1272 SP1272
N Zalecany zestaw czesci zuzywajacych sie (NBR) SP1280 SP1280 SP1280 SP1280 SP1280

- Zalecany zestaw czesci zuzywajacych sie (Viton) SPV1280 SPV1280 SPV1280 SPV1280 SPV1280

Uwaga 2: * W przypadku regulatoréw potozenia zgodnych z normg ,ANSI” (np. 077-050MP0000) nalezy zmieni¢ prefiks numeru czesci

zamiennej z ,SP” na ,ASP”, np. artykut 21 SP1216 staje sie ASP1216.

Uwaga 3: Pozycja 27 SP1231 dla modeli AP zawiera wymagang dzwignie wyréwnawcza. SP1229 i SP1230 dla modeli MP i HP
nie wymagajg wymiany dzwigni wyréwnawczej.
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